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反射型 MA 运动传感器 
环境对检测性能的影响 

 
⾸先，运动传感器⼤致上包括两种⽅式。 
其中⼀种⽅式为“热电型红外线传感器”。这种传感器也被叫做热线传感器，系在结构上接受以⼴范围

为对象的热的变化来进⾏检测的传感器。 
另⼀种⽅式就是“反射型 MA 运动传感器”。反射型 MA 运动传感器，系在结构上由传感器本⾝发出红外
线，对经过反射的红外线进⾏检测的传感器。 
 
1. 反射型 MA 运动传感器的动作 
 
⾸先，利⽤图 1 来对反射型 MA 运动传感器的动作进⾏解说。 
反射型 MA 运动传感器从发光元件发出红外线（将这种光叫做脉冲发光）。从发光元件发出的红外线

被投光透镜聚光，接触到物体（也包括⼈体）后会进⾏反射。图 1 中⽤红线来⽰出。 
接触到物体的反射光经由受光透镜⽽被聚光，并被聚光到 2 分割的受光元件上。⽐较 2 分割的受光元
件的受光量，⼀旦受光元件 B 的受光量多于受光元件 A（图 1 的受光元件 B＞受光元件 A），输出晶
体管就会成为 ON 状态，并进⼊检测状态。 
 

图 1 反射型 MA 运动传感器的动作原理 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
接着，按照顺序来对反射型 MA 运动传感器受到的物体的反射率和⼲扰光带来的影响进⾏解说。 
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2. 物体的反射率对反射型 MA 运动传感器带来的影响 
 
反射型 MA 运动传感器不易受反射率的影响，能够切实地进⾏检测。图 2 中⽰出了与过去常被使⽤的
“光量类型的传感器”在结构上的差异。 
 

图 2 反射型 MA 运动传感器与光电式传感器的差异 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
光量类型的传感器是根据反射的光量多少来进⾏判断的，因⽽具有易受对象物的材料和服装影响的缺
点。对于反射率低的物体，如果不予接近就⽆法进⾏检测。 
 另⼀⽅⾯，作为与对象物的测距式传感器的反射型MA运动传感器，由于对两个元件的信号电平差进

⾏检测，因⽽不易受反射物体的影响。这是因为即使反射的电平在整体上较⼩，两个受光元件 A、B 的
受光量始终有差异之故。 
 
由此可见，反射型 MA 运动传感器，是检测对象物的材质差及⾊差造成的检测距离的变化⾮常少的传

感器，它可对反射率 90%〜18%的检测对象物进⾏稳定的检测。但是，像镜⼦和⾦属那样光只会沿
着⼀定⽅向反射的物体，从传感器放射出来的光不会返回到传感器侧，所以虽然反射率看似较⾼却⽆
法进⾏检测。 
表 1 所⽰为反射型 MA 运动传感器能够进⾏检测的物体和不能够进⾏检测的物体，可供参考。 
 

表 1 负荷差异造成的冲击电流 

可检测的物体 

■反射率⾼的物体：⽩⾊布条、⽩⾊衬⾐等 
■⼆者之间的物体：彩⾊花样的物体 
■反射率低的物体：黑⾊礼服、黑⾊⽑⽪等起绒⽑的物体、

黑⾊⾦银线织物具有光泽的物体 

不可检测的物体 
镜⼦、⾦属涂装过的物体、像镜⼦那样映照出脸庞的物体 

(黑⾊车辆的车体、⾦属板等) 
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接下来就⼲扰光的影响，继续在与光量类型的传感器进⾏⽐较的同时予以说明。光量类型的传感器，
⼀旦超过设定的阈值（检测的⼀定值）就会成为检测状态，因⽽有可能⽆法区别来⾃外部的光与从发

光元件发出的光，有的情况下会导致错误检测。 
反射型 MA 运动传感器应⽤两个受光元件受光的信号电平产⽣⼀定差异的特性来切实地进⾏检测，⽽
与太阳光等外部光⽆关。在利⽤受光量的差异时，⽆需区分⼲扰光，因⽽可以说是不易受到影响的结

构。即使在局限于⼲扰光的情况下受光元件也不会出现差异，因⽽导致误动作的可能性也变得⽆限
低。 
 
 
上述说明是否对您有所参考呢？ 
⽆论从安全⽅⾯来说，传感器也是发挥重要作⽤的元件。为了帮助您在设计时进⾏选定，请您⼀定要
好好参考上⾯的解说。 
 
 


